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测量曲线不得超出包络线的上限和下限。评估目

标可通过快速提取获得。
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NSF10曲线评估功能

在指定边框进出。不允许穿越“封闭”边框。每侧

均可定义为进或出。
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为适应不同的监测目标，NSF10软件提供了丰富的曲线评估功能，每条实时曲线上

可设置10个独立的评估目标，并针对每个功能进行分析、反馈分析结果。



NSD21压装机由伺服电缸、伺服电机、伺服驱动器、NSF10监测仪、力和位移传感器、工作平台、框架等主要部件构成，各部件

之间采用模块化设计的理念，可方便地组配出客户所需的产品。
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NSF10监测仪能适配各品牌伺服电机电缸

NSF10监测仪用力-位移实时曲线来检测和评估产品品质及生产过程，确保装配质量，实现生产装配零件过程无缺陷。

NSF10监测仪具有多种力-位移传感器输入接口和监测图形显示功能，以适应不同监控任务需求。

NSF10 监测仪

实时的力—位移曲线检测功能，生产过程透明化

压装速度可设定，结果可追溯

功能强大的I/O外围设备交互接口

特点

连接和组装过程的过程监测

可储存500万个曲线，每个都可以使用10个评估目标

NSD21数控压装机

多零件顺序装配、数控模块的交互式接口、自动工装换型、128个独立的压装评估程序，使得不同的压力测量范围均可实现高精度控制要求。
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精密仪表

变速箱

新能源汽车
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为适应不同的监测目标，NSF10软件提供了丰富的曲线评估功能，每条实时曲线上

可设置10个独立的评估目标，并针对每个功能进行分析、反馈分析结果。
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